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Situation

A Hangrutschung im Val Parghera nahe Chur

A Geschwindigkeit: 1m/Tag

A Ca. 1 60 @56s@hiebe im Bereich des
Schwemmkegels

A Ver bl ei bende Rutscamas
A Weitere Rutschungen werden beflrchtet

A Monitoringsysteme im Bereich von Schonegg
Installiert
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Motivation

A Beobachtung der Hangrutschung mittels terrestrischem SAR und
Laserscanning

)

IDS IBIS-L Riegl VZ-4000

A Auswertung:

ARadar d:Steds |
A Laserscannerdaten: Geomagic, Matlab

A Vergleich beider Verfahren

1) Zur Verfugung gestellt durch: GEOPRAEVENT AG, Zirich
2) Entwickelt und zur Verfiigung gestellt von: Fachgebiet Physikalische Geodé&sie und Satellitengeodasie, TU Darmstadt

Geosensorik und Ingenieurgeodasie Geodatische Woche 2013 | 01.11.2013 | 3
Institut fir Geodasie und Photogrammetrie



ETH:zurich

Val Parghera - Radarmessungen

Displacement at PS 01.07 13 10:29:55 - 01.07 13 152956 (5.0 h)

! ! ! 300
120{* ..... ....... . ............ 4
: . 200
1100 |-
Bl RADAR |[EEEE Lo
1000 F =
E
5 5
a0t 1° &
5 =
N S, I
(04 800 -100
R
T00 200
BOO Lo _ . -
1 i | i |
» X 300 200 -100 0 100 -300
n v . X [m]
SAR-Aufnahme o4 alle 6 Minuten
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Val Parghera - Laserscanning

A Standort in der Nahe des GBSAR
A Scanner war auf dem Stativ Uiber die 5 Stunden nicht stabil

A Registrierung notwendig

‘al Parghera, TLS: change along LOS, 10:31:62 to 15:60:06, bin size 1x1 mrad Val Parghera, Change along LOS Epoch 4 to 8, bin size 1x1 mrad
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Registrierung Uber stabile Gebiete

A ldentifikation fstabileroGebiete in der
Punktwolke

A Registrierung mit einem RMS von 5 cm

A Erfordert erheblichen manuellen
Aufwand (Vegetation, Debris, € )
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Resultate des Laserscannings
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Referenzoberflache (TIN), Vergleichspunktwolke = Letzter Verschiebung in horizontaler Richtung
Generiert aus erster Punktwolke Scan (~15.30 Uhr). zwischen Referenzoberflache und
(~10:30 Uhr) Vergleichspunktwolke
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Vergleich der Resultate

Deformationen innerhalb von ~ 5h (10.30 Uhr i 15.50 Uhr) A Visueller Vergleich
i | A Rutschungen von Maximal 0.2m
300 ool U N - in 5h detektiert

Ve

A Ruschgebiete 1, 2 mit beiden
: : System erkennbar, wobei 1 in
00 r4oy " Ko R £ mittels TLS weniger ausgepragt

A Vereinzelte Deformationen (3)
aus Laserscandaten in Radar-

e 1 daten nicht nachweisbar
- 40 S . .......... A Laserscanning:
: ' : A Hohere raumliche Auflésung
A Hoherer Informationsgrad

A Mdglichkeit zum Objekttracking

A Radar
A Geringeres Rauschen
A fFlachenhaftedVerschiebungen

o

Aus Laserscandaten Aus Radar Messungen
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Ausblick

A Simulation - Vom Laserscan zum Radarbild
A XYZ-Punkte in Distanz- und Azimutzellen konvertieren (0.75 m x 4.5 mrad)

Ve

A Mittelung Uber alle Scandistanzen pro Zelle

Val Parghera, Change along LOS Epoch 1 to 8, bin size 4.5%0.75 mrad x m
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