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Rutschhangmonitoring mit Laserscanning 

und Radarinterferometrie 
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Á Hangrutschung im Val Parghera nahe Chur 

 

Á Geschwindigkeit: 1m/Tag 

 

Á Ca. 160ô000 ά  Geschiebe im Bereich des 

Schwemmkegels 

 

Á Verbleibende Rutschmasse ca. 340ô000 ά  

 

Á Weitere Rutschungen werden befürchtet 

 

Á Monitoringsysteme im Bereich von Schönegg 

installiert 
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Situation 

M 
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Á Beobachtung der Hangrutschung mittels terrestrischem SAR und 

Laserscanning 

 

 

 

 

Á Auswertung: 

ÁRadardaten: SePSI 

ÁLaserscannerdaten: Geomagic, Matlab 

 

Á Vergleich beider Verfahren 
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Motivation 

Riegl VZ-4000 IDS IBIS-L 

1) Zur Verfügung gestellt durch: GEOPRAEVENT AG, Zürich  

2) Entwickelt und zur Verfügung gestellt von: Fachgebiet Physikalische Geodäsie und Satellitengeodäsie, TU Darmstadt 
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Schiene 
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Val Parghera - Radarmessungen 

RADAR 

SAR-Aufnahme ὃȟ‰  alle 6 Minuten 

X 

Y 

R 
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Á Standort in der Nähe des GBSAR 

 

Á Scanner war auf dem Stativ über die 5 Stunden nicht stabil 

 

Á Registrierung notwendig 
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Val Parghera - Laserscanning 
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Á Identifikation ñstabilerò Gebiete in der 

Punktwolke 

 

Á Registrierung mit einem RMS von 5 cm 

 

Á Erfordert erheblichen manuellen 

Aufwand (Vegetation, Debris,é) 
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Registrierung über stabile Gebiete 
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Resultate des Laserscannings 

 

Referenzoberfläche (TIN), 

Generiert aus erster Punktwolke 

(~10:30 Uhr) 

Vergleichspunktwolke =  Letzter 

Scan (~15.30 Uhr).  

Verschiebung in horizontaler Richtung 

zwischen Referenzoberfläche und 

Vergleichspunktwolke 
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Á Visueller Vergleich 

Á Rutschungen von Maximal 0.2m 

in 5h detektiert 

Á Ruschgebiete 1, 2 mit beiden 

System erkennbar, wobei 1 in 

mittels TLS weniger ausgeprägt 

Á Vereinzelte Deformationen (3) 

aus Laserscandaten in Radar-

daten nicht nachweisbar 

 

Á Laserscanning: 

Á Höhere räumliche Auflösung 

Á Höherer Informationsgrad 

Á Möglichkeit zum Objekttracking 

 

Á Radar 

Á Geringeres Rauschen 

Á ñFlächenhafteò Verschiebungen 
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Vergleich der Resultate 

1 

2 

1 
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Deformationen innerhalb von ~ 5h (10.30 Uhr ï 15.50 Uhr) 

Aus Laserscandaten Aus Radar Messungen 

3 
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Á Simulation - Vom Laserscan zum Radarbild 

Á XYZ-Punkte in Distanz- und Azimutzellen konvertieren (0.75 m x 4.5 mrad) 

Á Mittelung über alle Scandistanzen pro Zelle 
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Ausblick 

Differenzbild mit 

ungefilterten Zellen 

Differenzbild mit low-pass-

gaussian gefilterten Zellen 

Differenzbild mit Median- 

gefilterten Zellen 


